»» Przenosne urzadzenie GPS

Instrukcja taczenia

Proces taczenia urzadzenia przenosnego z obroza:

Przycisk
zasilania

Krok 1:

Nacisnij i przytrzymaj przycisk
zasilania urzadzenia przenosnego,
aby je wiaczyc.

Dodaj do
‘ Dodaj urzadzenie

Macisnij przycisk obrozy

Pnia mc_;m 'mp“rmi;gs ﬂﬁfgfmz kodem
& | @ Jme(]
L Ustawienia ) Informacje J l ]
OK Wstecz
Krok 3:

Przejdz do sekcji ,,Dodaj urzadzenie”
na stronie ustawien. Nacisnij ,Dodaj

urzadzenie”, aby rozpoczgc wyszukiwanie

procesu. Urzadzenie przenosne
przejdzie wtedy w tryb wyszukiwania.

®

Dodaj .
| urzadzenie ‘c:

Dodaj
urzadzenie
iy |
Polecenia ) 1 Ocena
5 || O
s
. Ustawienia I Informacje |
Krok 2:

Po wtaczeniu urzadzenia sprawdz, czy
obroza jest juz do niego przypisana.
Jesli nie, musisz doda¢ nowe
urzadzenie; jesli obroza jest juz
przypisana, mozesz przejsc
bezposrednio do nastepnego kroku.

Przycisk
zasilania

Czerwona i zielona
kontrolka migaja
jednoczesnie.

Krok 4:

Przytrzymaj przycisk zasilania na obrozy
przez okoto 3 sekundy. Gdy czerwona

i zielona kontrolka zaczng migac
jednoczesnie, obroza jest wtgczona.



» Przenosne urzadzenie GPS

Dodaj urzadzenie

Nacisnij przycisk na obrozy

Nacisnij przycisk
dwukrotnie

szybko jedno LUB
Zaimportuj kod ID z innej obrozy

(urzadzenia)

0=-0

Kontrolki swietlne I

e ) P e
migaja na przemian. ID: 123456789012345 |

Wstecz OK
OK

Krok 5: Krok 6:
Nacisnij szybko dwukrotnie z rzedu Gdy informacje o lokalizacji GPS
przycisk zasilania na obrozy. Czerwona urzadzenia przenosnego zostang
i zielona kontrolka zaczng migac na wyswietlone na ekranie, nacisnij ,,OK",
przemian, co oznacza, ze obroza weszta aby wejs¢ na strone ustawien obrozy.
w tryb parowania. Po edycji informacji o urzadzeniu

wybierz ,Powrot”, aby zakonczyc
proces parowania.

.

| -

»» Skrocona instrukcja obstugi

Proces taczenia z aplikacja:

Krok 1: Zeskanuj ponizszy kod QR za pomoca telefonu komorkowego,

aby pobrac i zainstalowac aplikacje ,HoundTracker”.

(Wersja iOS) (Wersja Android)



»» - Skrocona instrukcja obstugi

Krok 2: Wiacz zarowno urzadzenie przenosne, jak i telefon komorkowy.

(1) Wybierz ,Ustawienia’, a nastepnie ,Bluetooth”

Dodaj

urquzenie |
Ty '

™

B

Ccena

I@

Ustawienia

Ustawienia

1 Kalibracja kompasu

2 Interfejs kompasu

3 Ustawienia wyswietlacza

4 Godzina i data
5 Jezyk

g Przywracanie ustawien

fabrycznych

= [ 7 Bluetooth

Informacje

& Konto

9 Inne

Wybierz

Wstecz |

Bluetooth
Bluetooth & I
Nazwa
Hasto
Wybierz Wstecz

(2) Whacz funkeje Bluetooth w telefonie komérkowym, uruchom aplikacje

I postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami.




»»  Wprowadzenie do urzadzenia przenosnego

Przenosne urzadzenie GPS

zostato zaprojektowane do pracy

z obrozami GPS. Obroze te

przesytajg dane o lokalizacji do

urzadzen przenosnych za

posrednictwem sieci komorkowej

(GPRS/4G, w zaleznosci od

zasiegu) oraz bezprzewodowego

tacza VHF. Dzieki technologii

bezprzewodowej VHF urzadzenia
przenosne mogg nadal niezawodnie
otrzymywac informacje o lokalizacji
przesytane przez obroze, nawet

w obszarach o ograniczonym

lub braku zasiegu sieci komorkowe;.

Antena VHF

----------------------------------------------------------

Antena GPS

-------------------------------------

Potwierdz (OK)

Blokada klawiatury

—

/"

Dodaj
urzadzenie

th

R —

Polecenia
o N

=

Oznacz
-

.Qg,

Ustawienia

=y

Informacje
'\ .

Wiaczanie/wytaczanie

............... TR Y

(zasilanie)

Przycisk wstecz
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P Funkcje urzadzenia przenosnego

. Urzadzenie przenosne wspotpracuje z obrozami do lokalizacji GPS.
. System MCU integruje technologie bezprzewodowg VHF.

. Interfejs kompasu umozliwia jednoczesne wyswietlanie kierunkow do
maksymalnie 20 psow, a takze statusu, odlegtosci, predkosci, poziomu
baterii, wysokosci, sity sygnatu oraz catkowitego dystansu przebytego przez
kazda obroze w ciggu ostatnich 24 godzin.

. Interfejs kompasu umozliwia wysytanie polecen do kazdej obrozy, takich jak:
bodziec elektryczny, wibracje, dzwiek, Swiatto lub odtwarzanie szczekania psa.

. Wyposazone w technologie bezprzewodowa VHF, co umozliwia normalny
odbior danych lokalizacyjnych obrozy GPS nawet bez zasiegu sieci.

. Lokalizator GPS obrozy moze zapisywac trasy ruchéw psa na urzadzeniu
przenos$nym oraz odtwarzac przebytg trase z ostatnich 7 dni.

. Obstuguje potaczenie miedzy wieloma urzadzeniami przenosnymi.

. Dane moga by¢ synchronizowane i wyswietlane poprzez zainstalowanie
odpowiedniej aplikacji mobilnej.

Q00

Q

==
B Transmisja VHF Transmisja sieciowa: Sledzenie
Multi-GNSS do 10 km zalezy od dostepnosci historycznych
(GPS/GLONASS/ siod tras
Galileo/BeiDou)

Aktualizacje co Sledzenie do Monitorowanie dzwigku  Nieograniczony
3 sekundy 20 obrozy (nastuch w czasie zasieg Wi-Fi
rzeczywistym)

&

Elektroniczny Sprawdzanie 5 poziomow Wydtuzony tryb
kompas statusu GPS stymulacji czuwania
Wibracje

i sygnat dzwiekowy




» Ustawienia jezyka

Domyslnym jezykiem jest chirski. , 1
Jesli chcesz zmienic jezyk na inny, ‘ /

proces jest bardzo prosty:

: gi.& Dodaj dzeni
wystarczy nacisna¢ ikone £¥s na e el =l
stronie funkgji ,Ustawienia”.

Ustawienia l 1 * ==
Polecenia Oznacz

1 Kalibracja kompasu ;

1

Interfejs kompasu {3'
Ustawienia wyswietlacza aﬁ- @

2

3

4 Godzina i data :
Informacje

<]

6

Ustawienia

Jezyk

Przywracanie ustawien
fabrycznych

7 Bluetooth
8 Konto

? Inne

Wybierz Wstecz

Po naciénieciu ikony -ﬁg pojawi sie strona ustawien.

Przewin w dét do pozycji ,Jezyk” i naci$nij, aby otworzyc strone wyboru jezyka.
Domyslnym jezykiem jest chinski. Wybierz zadany jezyk z listy i nacisnij
.Potwierdz”. Interfejs systemu natychmiast przetaczy sie na wybrany jezyk,

a ustawienie zostanie zapisane!

Jezyk

O 1 Angielski
() 2 Niemiecki
() 3 Rosyjski
() 4 Francuski
() 5 Turecki

() 6 Portugalski
() 7 Hiszpanski
() 8 Witoski

() 9 Grecki

Wybierz Wstecz

| Uwaga: Do wyboru dostepnych jest maksymalnie 10 jezykow.




» - Ekran kompasu

(1) Wprowadzenie do interfejsu kompasu urzadzenia przenosnego

i A : Wyswietla kierunek, w ktorym zwrécony jest uzytkownik:
N — pdétnoc, W — zachdd, S - potudnie, E — wschdd.

2. Wyswietla aktualne potozenie psa wzgledem uzytkownika, co pozwala
na wyrazne zrozumienie lokalizacji psa w odniesieniu do potfozenia
uzytkownika: przodu, tytu, lewej i prawej strony. Aby okresli¢ doktadna
pozycje psa wzgledem uzytkownika, wystarczy obréci¢ urzadzenie
przenosne tak, aby wskaznik wskazywat bezposrednio na punkty.

(2) Kalibracja kompasu urzadzenia przenosnego

Na stronie funkcji nacisnij ikone ,Ustawienia”, aby przejs¢ do menu ustawien.
Wybierz ,Kalibracja kompasu”, aby przejs¢ do ekranu kalibracji. Postepu;j
zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie i poruszaj urzadzeniem
przeno$nym ésemka, aby zakonczy¢ proces kalibracji. Po pomysinej kalibracji
zostanie wyswietlony komunikat informujacy o wysokiej doktadnosci.
Nastepnie mozesz nacisnac ,Powrot”, aby wrocic do interfejsu gtownego.

Uwaga: Przy pierwszym uzyciu urzadzenia nalezy przeprowadzic kalibracje,
aby zapewni¢ doktadnos$¢ odczytow!

00:00 A Om a4 Q C

LDudaj urzqdzeniej

b i

m | =

Polecenia Oznacz

.0 @@@@@ | ' ol | ||
PiesO1 swm Q.19 OE ——ag @

Pies02 m @l e o
0m 9 .l ) Ol Ustawienia Informacje

o L &

Nacisnij ,,Ustawienia”.

Ustawienia Kalibracja kompasu

1 Kalibracja kompasu ] S

f L

2 Interfejs kompasu

3 Ustawienia wyswietlacza
4 Godzinaidata

5 Jezyk

6 Przywracanie ustawien

fabrycznych
Obracaj urzadzeniem w poziomie
7 Bluetooth ruchem ésemki (jak na rysunku).
8 Konto
9 Inne Nacisnij ,Start", aby rozpoczac kalibracje.

Wybierz Powrot Start Powrot



»  Ekran kompasu

(3) Urzadzenie przenosne - interfejs kompasu
1. Potacz urzadzenie przenosne z aplikacjg mobilng przez Bluetooth.
2. Otworz aplikacje w telefonie, nacisnij ikone w prawym gérnym rogu,
aby przejs¢ do parowania Bluetooth, wyszukaj i znajdz urzadzenie o nazwie
GETA1, nastepnie nacisnij, aby sparowac i potaczyc¢. Po pomysinym potaczeniu
ikona Bluetooth na urzadzeniu przenosnym zaswieci sie.

(4) Urzadzenie przenosne - lista obrozy
1. Niebieska ikona: obroza jest online.

2. Szara: wskazuje, ze obroza jest offline. Jak pokazano na rysunku.

Status online:

ﬁ DogOl 11?11H;h @ RS 9 n

Status offline:
‘o9 Dog01 OEnT/h FalPQ g

Opis ikon interfejsu pozycjonowania urzadzenia przenosnego:

Wyswietlanie 3.{ Sygnalizacja dZzwiekowa eg Ustawienie szczekania
wysokosci ~  iwibracje psa

—'—- Swiatfo wtaczone EleUinex obredy
- (pradowy sygnat)

#

) 1 Ld
-_n: Wstrzas elektryczny

(5) Wprowadzenie do listy informacji na urzadzeniu przeno$nym -
interfejs kompasu

@ > ©0000
.[_ ,|

| !
o9 Dog0l Tor -II(“I”)OQ

(1) Stan psa. tacznie sa cztery stany:
m Idzie #4  |dzie powoli s>« Biegnie ‘1{ Zatrzymany

(2) Nazwa psa: Dog01

(3) Odlegtoé¢ w linii prostej miedzy uzytkownikiem a psem; jeli urzadzenie przenosne

0km/h

lub obroza utraci sygnat, aby wykryc¢ lokalizacje psa, wyswietli sie ,--".

@ Jasne Swiatfo na obrozy: istnieja dwie mozliwosci — @ Ozhacza, ze jasne Swiatto jest

wylaczone, natomiast @ oznacza, ze jest wigczone.




» Ekran kompasu

(5) Status sieci 4G:

o1 || oznacza, ze sie¢ 4G jest dostepna;

1l I oznacza brak dostepnej sieci 4G.
(6) Status Wi-Fi: ((‘]’}) oznacza, ze Wi-Fi jest wiaczone;

‘e~" 0znacza, ze Wi-Fi jest wylgczone.
L

(7) Status pozycjonowania GPS: o oznacza, ze lokalizacja GPS jest dostepna;

o oznacza brak sygnatu GPS.

(8) Poziom baterii obrozy: n pokazuje stan baterii.

50m

(9) Predkosc biegu psa:
1km/h

Opis funkcji urzadzenia - interfejs kompasu:

1. Szybkie metody szkoleniowe:
Wstrzasy elektryczne, wibracje potaczone z sygnatem dzwiekowym, Swiatta
oraz znaczniki (markery) - wszystkie dostepne podczas szkolenia psa.

2. Funkcja treningu:
Najpierw wybierz obroze psa, ktorg chcesz kontrolowac na liscie obrozy.

Nastepnie steruj nia.

00:00 ~ Om all (9 Q 3

w

S

Wybrana obroza -

MOm @ @ E‘!}] [,J [”ﬂ wyswietla sie w czerwonej
ramce (aktywna).

7€ Dog01 - WalwQ
Niewybrana obroza -

ﬁ Dog02 1i?1$h Q a9 Q g wyswietla sie w szarej

ramce (nieaktywna).




»  Ekran kompasu

\II

Wybierz '_l!‘ :

Nacisniecie przycisku ,,OK" na urzagdzeniu przenosnym spowoduje wystanie
do psa polecenia stymulacji. Intensywnosc stymulacji mozna dostosowac

w interfejsie menu.

Wybierz $M% :

Po wtaczeniu tej funkcji obroza wyemituje dwa kolejne sygnaty dzwiekowe,

a kazdy z nich bedzie potgczony z wibracjg (cztery wibracje w jednej sekwencji
treningowej).

Wybierz “." :
Po wybraniu jasne Swiatto odpowiadajgce wybranej obrozy wigczy sig
w stanie @ a ikona zmieni sie odpowmdmo Ponowne nacisniecie

b #

spowoduje wytgczenie Swiatta @ a ikona powroci do pierwotnego stanu.

Wybierz ) :
Po wiaczeniu tej funkcji ustyszysz w czasie rzeczywistym dzwieki,
ktore wydaje pies.

Pozycja uzytkownika, pozycja psa i kierunek pétnocny:

Wyswietlane sg po zakonczeniu pozycjonowania urzadzenia przenosnego;
nie sg wyswietlane, jesli pozycjonowanie nie jest mozliwe.

System ma dwupoziomowy system wskazywania orientacji.

Pozycja celu
Wskazywany kierunek (zaréwno psa,
jak i kierunku potnocnego)

Kolor wskaznika
(ramki)

+ . 2 Kompas moze obraca¢ sie | Bezwzgtedna referencja
Orientacja ( . i
swobodnie kierunkowa

ra
Arartas Potozenie psa wzgledem Dynamiczne $ledzenie
neniace A uzytkownika orientacji uzytkownika




» Menu gtéwne

r '
Wejdz w Dodaj
Kompas urzadzenie
Dodaj urzadzenie
. 7
~ ™
Wejdz w | Wejdz w
Polecenia o Znaczniki
Polecenia Znacznik
\ SN J
' N '
Wejdz w Q WejdZ w
Ustawienia Q Informacje
Ustawienia Informacje
\ . —

»» - Menu gtowne

Dodawanie obrozy (udostepnianie urzadzenia przenosnego)

Ta funkcja stuzy do parowania obrozy z urzadzeniem przenosnym.
Konkretne kroki s3 nastepujace:

Nacisnij ikone 6’ , aby przejs¢ do strony dodawania.

Funkcja ,Dodaj urzadzenie” stuzy do dodania obrozy lub urzadzenia
przenosnego. Wybierz ,Udostepnianie urzadzenia”, aby wybrac wtasne
urzadzenie mobilne. System automatycznie zapisze informacje, takie jak
numer IMEI urzadzenia mobilnego, ktére ma zosta¢ dodane do urzadzenia
przenosnego.

Szczegotowy proces dodawania obrozy:

Nacisnij ikone o , aby wejsc¢ do interfejsu parowania - pojawi sie okno
wyskakujgce ,,Dodaj obroze”, wybierz ,Dodaj” i poczekaj chwile - na stronie
edycji informacji o obrozy mozesz zmieni¢ nazwe obrozy, pozostawi¢
wiadomos¢ przypominajaca itp. Po zakonczeniu edycji nacisnij ,,Powrét”,
aby zakonczy¢ dodawanie obrozy.




»» > Menu gtowne

Szczegotowy proces dodawania urzadzenia przenosnego:

Nacisnij ,,Dodaj urzadzenie”, aby przejs¢ do interfejsu parowania —

Na pasku menu innego wtgczonego urzadzenia przenosnego nacisnij
,dostepnianie” — Na stronie udostepniania urzadzenia w tym urzadzeniu
przeno$nym wybierz urzagdzenie do sparowania, nacisnij swoje urzadzenie

i nacisnij ,,OK” = Jesli numer IMEI oraz inne informacje wybranego
urzadzenia przeno$nego zostang automatycznie wyswietlone, nacisnij ,,OK” —
Nastepnie nacisnij ,,-ksportu]” = Na drugim urzadzeniu przenosnym nacisnij
,OK”, aby doda¢; krotko — Na stronie informacji o urzadzeniu tego
urzadzenia przeno$nego mozesz zmieni¢ nazwe urzadzenia, pozostawic
wiadomosc przypominajaca, ustawic widocznosc itp. Po zakonczeniu edycji
nacisnij ,Powrot”, aby pomyslnie dodac urzadzenie przenosne.

. . Symulator (C/C++) — 0 %
Dodaj urzadzenie

Udostepnianie urzadzenia
Udostepnianie urzadzenia _ :
Urzadzenie przenoéne
I 00 urzadzenie 8624870600864835

02 Q Pies02 863963 \& @ 01 Pies01 8624870600863962
03 Q Pies03 863964 \& @® 02 Pies02 8624870600863963

03 Pies03  8624870600863964

Wybierz Powrot Eksportui Powrot



» - Polecenia szkoleniowe

Instrukcje szkolenia psa

Nacisnij m , aby przejs¢ do interfejsu szkolenia psa. Interfejs ten umozliwia
ustawianie parametrow oraz zarzadzanie szkoleniem psa.

Pies01

| Dodajurzadzenie h Wstrzas ™1l

A sygnal dzwiekowy
Wybierz F -
Al A i Wibracje
' i :
| Polecenia || Znacznik | ‘@) Dzwiek i wibracje
_n_ ?‘ State Swiatta LED
Qﬁ- @ 9 Migajgce Swiatta LED
Ustawienia Informacje o8 ;
. J ( y - Wyslij Powrot

1. Wybierz opcje ,,Pies01”, aby przetaczac sie miedzy obrozamii wydawac polecenia.
Mozesz uzy¢ lewych i prawych strzatek, aby przetaczac obroze
i wysytac do kazdej z nich oddzielne polecenia.

2. Wybierz funkcje ,Wstrzas” ﬂ_ i nacisnij ,OK”, aby wystac polecenie do obrozy.
Uzyj lewych i prawych strzatek, aby dostosowac intensywnosc wstrzasu,
ktorej wartos¢ wynosi od 1 do 5 - wyzsza liczba oznacza wieksza intensywnosc bodzca.

3. W przypadku funkgji ,,Sygnal dZzwiekowy” nacisniecie tej opcji spowoduie,
ze obroza wyemituje dwa kolejne sygnaty dzwiekowe, po cztery sygnaty kazdy raz.

4. Funkcja ,Wibracje” spowoduje, ze obroza wibruje przez okoto trzy sekundy.

5. Funkcja ,,Dzwiek i wibracje” spowoduje, ze obroza wyemituje dwa kolejne
sygnaty dzwiekowe, po cztery sygnaty kazdy, wspomagane przez wibracje.

6. Funkcja , State swiatta LED” spowoduje wtaczenie jasnego Swiatta na
odpowiedniej obrozy, a ikona zmieni sie odpowiednio.
Ponowne nacisniecie spowoduje wytgczenie swiatta i przywrdcenie ikony do
stanu poczatkowego.

7. Funkcja ,,Migajace Swiatta LED”: po nacisnieciu jasne swiatto na odpowiedniej
obrozy bedzie migac. Ponowne nacisniecie spowoduje wytaczenie Swiatta i
przywrocenie ikony do stanu poczatkowego.

8. Funkcja ,Dzwieki” #@) : po wybraniu tej funkcji mozesz na biezaco stysze¢
dzwieki otoczenia, w ktorym znajduje sie Twoj pies.

9. Funkcja ,Blokada antykradziezowa” @ : wigczenie tej funkgji aktywuje tryb
»blokady antykradziezowej” - obroza przejdzie w stan ochrony.
Nie mozna jej wytaczyc recznie za pomoca przyciskow urzadzenia; nalezy
wytaczyd te funkcje na podtaczonym urzadzeniu przenosnym, zanim obroza
bedzie mogta zostac wytgczona.



P Oznaczanie punktow trasy

Oznaczanie lokalizacji

Uzyj tej funkcji, aby dodac znaczniki lokalizacji w kluczowych punktach trasy

obrozy. Dostepne typy ikon obejmuja: obserwacje ofiary, miejsce spotkania,
kemping, parking, restauracje oraz inne czesto uzywane lokalizacje. Mozesz

zmieniac nazwy tych lokalizacji. Po zapisaniu kompas zapewnia wskazowki

kierunkowe prowadzgce do kazdego znacznika w czasie rzeczywistym.

Edytuj punkt

Typ: Inny

Dodaj urzadzenie [E] G& ﬁii ;‘ ® IH

Yo o

: m F Nazwa PunktO1
wybierz
| E Ty Cai>

Polecenia Znacznik

@ || O

Ustawienia Informacje ]
B A\ B | Wybierz Powrot

r
7
L

1
=
’

»» - Ustawienia

(1) Kalibracja kompasu

Nacisnij Ci'g , aby przejsc do strony kalibracji. Postepuj zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie, rysujac ksztatt ,,6semki”, aby zakonczy¢ kalibracje.

Po pomysinym zakonczeniu kalibracji zostanie wyswietlony komunikat o wysokiej
doktadnosci. Po zakoniczeniu mozesz nacisnac ,,Powr6t”, aby wréci¢ do menu gtéwnego.

(2) Interfejs kompasu

Mozesz ustawic znaczniki, ktore beda wyswietlane w interfejsie kompasu. Gdy funkcja
jest wiaczona, kompas bedzie pokazywat lokalizacje, ktére zostaty oznaczone.

Gdy funkcja jest wytgczona, znaczniki nie bedg wyswietlane. Mozesz rowniez dostosowac
liczbe wierszy i kolumn wyswietlanych na liscie urzgdzen (urzadzenie reczne, obroza).
Rézne konfiguracje wierszy i kolumn spowodujg rézne rozmiary wyswietlania.



» - Ustawienia

Ustawienia Kalibracja kompasu Interfejs kompasu

1 Kalibracja kompasu Wyswietlanie znacznikow:

3 Ustawienia wyswietlania O WYL,
4 Godzina i data
Lista urzadzen:
5 Jezyk
6 Przywroc ustawienia O 1 wiersz
fabryczne QO 2 wiersze
Obracaj urzadzenie
7 Bluetooth ' | FZEI @)3 viersze
3 ot w poziomej 6semce
9 Inne
Wybierz Powrot Start Powrot Wybierz Powrot

(3) Ustawienia wyswietlania

Mozesz wigczyc¢ lub wytaczy¢ wygaszacz ekranu, dostosowac jasnosc oraz
ustawic czas, po ktorym ekran zostanie automatycznie wytaczony.

(4) Godzina i data

Automatyczna aktualizacja strefy czasowej:

Wilaczona: Czas jest automatycznie aktualizowany przez system.
Wytaczona: Czas mozesz ustawic recznie.

Mozesz recznie dostosowac czas.

Ustawienia wyswietlania Godzina i data Jezyk

Automatyczna aktualizacja m
O Wygaszacz ekranu WEL. strefy cza i
O Wy s Sk

O 3 Rosyjski

O WYL.
4 Francuski
Jasnosc: 3 Strefa czasowa O
d
oa—— Czas letni v ()5 Jirecd
O 6 Portugalski
Czas wytaczenia ekranu: 10 Lizbona L O 7 Hiszpanski
- == 5 00:00 O 8 Wioski
30.11.2015 O 9 Grecki
Wybierz Powrét Wybierz Powrot Wybierz Powrét
(5) Jezyk

Domyslnym jezykiem systemu jest chinski. Wybierz docelowy jezyk z listy
jezykow i nacisnij ,Potwierdz”, a interfejs systemu natychmiast przetaczy sie
na wybrany jezyk. Ustawienia zostang zapisane.

(6) Przywroc ustawienia fabryczne

Przywr6¢ urzadzenie do ustawien fabrycznych i usun wszystkie dane.



Ustawienia
(7) Bluetooth

Po wytgczeniu Bluetooth jest szary, a po wtgczeniu niebieski.
Mozesz dostosowac nazwe i ustawic hasto.

Przywrdc¢ ustawienia fabryczne Bluetooth

Bluetooth: ()

f'\ Nazwa Dog01

Hasto 123456

Potwierdz przywrécenie!

Wszystkie dane zostang
utracone.

Start Powrot Wybierz Powrot

(8) Konto

(D Wiacz lub wytgez ochrone hastem dla urzadzenia przenodnego; ustaw hasto, aby odblokowaé
urzadzenie, gdy wymaga ponownego uruchomienia lub powrotu do ustawien fabrycznych.

(2) Edytuj nazwe urzadzenia przenoénego.

(9) Inne

(1) Ustaw czas trwania funkgji ,,nastuchiwanie szczekania psa”, ktéry mozna regulowac
w zakresie od 5 do 20 sekund.

(2) Ustaw czas trwania wibracji urzadzenia przeno$nego; mozna rowniez regulowac¢ w zakresie
od 5 do 20 sekund. Obroza bedzie wibrowac po uptywie ustawionego czasu.

(3) Wiacz lub wytacz funkcje udostepniania tego urzadzenia przenosnego.

Ustawienia [ Zapisz APN ]

Interfejs kompasu

w R " Nazwa:
Ustawienia wyswietlania

Godzina i data Uzytkownik:
Jezyk Hasto:
Przywroc ustawienia fabryczne

Bluetooth

Konto

0 0 ~N o U B~ W N

Inne

Ustaw APN

—
o

Wybierz Powrot Wybierz Powrét



! » - Ustawienia

(10) APN

Nacisnij ﬁg , aby przejs¢ do interfejsu ustawienn APN. Parametry APN moga sie réznic
w zaleznosci od operatora i sSrodowiska sieciowego. Wprowadz odpowiednia nazwe APN,
nazwe uzytkownika i hasto zgodnie z wymaganiami operatora.

Uzyj klawiszy strzatek w gore i w dét, aby poruszac sie miedzy opcjami,

nastepnie nacisnij, aby wybrac i edytowac przy uzyciu klawiatury.

Po zakonczeniu wszystkich ustawien nacisnij ,Zapisz”, aby zastosowac zmiany.

Konto Inne

Hasto antykradziezowe: 5678 Czas nastuchiwania (s): 10

O WL L T

O Wyt. Czas bezruchu (s): 0

—

Nazwa urzadzenia:

urzadzenie przenosne Udostepnianie lokalne:
® Wt.
' O WYL
I Wybierz Powrot Wybierz Powrét

O nas

1. Informacje o nas, w tym numer IMEI oraz szczegoty wersji.

» Informacje o urzadzeniu
2. Instrukcja obstugi.

3. Aktualizacje zdalne: Urzadzenie przenosne musi byc podtaczone do internetu,
aby moc zaktualizowac do najnowszej wers;ji.

4, Sita sygnatu satelitow GNSS: Interfejs wyswietla wykres stupkowy, na ktérym kazda
stupka oznacza liczbe wykrytych satelitow (GPS/GLONASS/GALILEO/BDS), a wysokos¢
kazdej stupki odpowiada sile sygnatu tego satelity w skali od 0 do 50.

Im wyzsza wartos¢, tym silniejszy sygnat i wieksza doktadnos¢ pozycjonowania.

P e e e T T L e e L S b e S e el A T RS VP it |
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Informacje o urzadzeniu

r '

Informacje
-
. : 2 Instrukcja obstugi
Dodaj urzadzenie J &
; 1 3 Aktualizacje zdalne  wybierz ,0 nas”
* 1 l F 4 GNSS
aitd
Polecenia Znacznik
05 L inl AT |
Nacisnij ,Informacje l
b 3
Ustawienia L Informacje | Wybierz Powrdt
Instrukcja obstugi GNSS
60
50
40
30
20
HV: F001 10 ‘ :
Sv:O.US 0 B iR i 1 B DD NDERREID
RFSV: 2.05
IMEI: 862487060864835 W:0.00.0000000
4GSY: qucepytionn0.0 $:0.00.0000000
?s% Wysokoé¢:0000M
CREG: Doktadnosc:00M
APN:
Powrét Powrét Powrot

P> Instrukcje

(1) Instalacja anteny w urzadzeniu przenosnym

Wyréwnaj antene VHF z portem antenowym w urzadzeniu przenosnym.
Obracaj antene zgodnie z ruchem wskazowek zegara, az bedzie pewnie zamocowana
i upewnij sie, ze nie chwieje sie. Zobacz ponizszy schemat:

C

( Karta SIM) (Karta pamieci)




P Instrukcje

(2) Wktadanie karty SIM i karty pamieci TF do urzadzenia przenosnego

Otwoérz wodoodporng zaslepke na spodzie urzadzenia przenosnego, a nastepnie
wyjmij uchwyt na karte, aby odstoni¢ gniazda na karte SIM i karte TF.

Witéz karty do gniazd we wtasciwej orientacji, a nastepnie ponownie

wioz uchwyt z kartg do urzadzenia, jak pokazano na ponizszym rysunku:

(3) tadowanie urzadzenia przenosnego (dwie metody tadowania)

(1) Otwérz wodoodporng zaslepke portu tadowania na spodzie urzgdzenia
przenosnego i podtacz kabel tadujacy Type-C Petne natadowanie
urzadzenia zajmuje okoto 3 godzin; zaleca sie ladowanie przez kolejna
godzine po petnym natadowaniu.

(2) Otworz tylng pokrywe urzadzenia przeno$nego i wyjmij baterie,
Po prawej stronie baterii mozna uzyc kabla tadujacego Type-C,
aby podtaczy¢ go do portu tadowania baterii i wtozyc do tadowarki sieciowej.
Czas tadowania pojedynczej baterii jest taki sam jak w przypadku
urzadzenia przenosnego.

»» - Obroza lokalizacyjna

Obroza lokalizacyjna GPS

Obroza lokalizacyjna GPS to inteligentne urzadzenie taczace technologie
pozycjonowania satelitarnego z funkcjami takimi jak wibracje, alarmy
elektryczne, jasne Swiatta oraz wykrywanie szczekania psa. System sktada sie

z sieci komunikacyjnej, modutu sieciowego GPS/GLONASS/GALILEO/BDS,
modutu transmisji danych o niskim poborze mocy w pasmie VHF, karty SIM,
baterii oraz obwodu tadowania. W potgczeniu z urzgdzeniem przenosnym
(obroza lokalizacyjna) przesyta dane o swojej lokalizacji do urzadzenia
przenosnego za posrednictwem sieci 4G/GPRS oraz modutu transmisji danych
o niskim poborze mocy w pasmie VHF. Urzadzenie przenosne moze wyswietlac
pozycje obrozy na mapie. Moze rowniez wysytac polecenia do obrozy, aby
wywotac impuls elektryczny lub uruchomic wibracje, powodujgc odpowiednio
porazenie lub wibracje obrozy.

-
- |
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» - Budowa obrozy lokalizacyjnej

Kolumna izolacyjna
(impuls elektryczny)

Port tadowania

Pasek skorzany

anteny VHF

Kolumna izolacyjna® J
(impuls elektryczny) -



»» Funkcje obrozy lokalizacyjnej

Funkcje obrozy lokalizacyjnej GPS:
1. Moze by¢ uzywana w potaczeniu z urzadzeniem przenosnym.
2. Obstuguje pozycjonowanie wielotrybowe: GPS/GNSS/GALILEO/BDS.

3. Wyswietla w czasie rzeczywistym informacje o wysokosci nad poziomem morza,
poziomie natadowania baterii oraz sile sygnatu.

4. Wykorzystuje technologie bezprzewodowa VHF, umozliwiajaca odbior danych
o lokalizacji nawet w miejscach bez potaczenia sieciowego.

5. Integruje technologie bezprzewodowa VHF z wbudowanym systemem
niskiego poboru mocy.

6. Po potaczeniu z siecig dane o lokalizacji mogg by¢ pobierane z serwera;
w potaczeniu z technologia bezprzewodowa VHF pomaga to zapobiegac
utracie Sledzenia.

7. Zawiera funkcje szkolenia psa, w tym impuls elektryczny i wibracje.

8. Bardzo dtugi czas pracy na baterii.
9. Szybkie i tatwe tadowanie.
10. Wodoodpornos¢ klasy IP68.

Pozycjonowanie Transmisja VHF Bardzo dlugi czas Nieograniczony
wielotrybowe GNSS zasieg do czuwania zasieg Wi-Fi
(GPS/GLONASS/ 10 kilometréw

Q

Galileo/BeiDou)

Sprawdzanie statusu Obstuga do Monitorowanie dzwieku Silne swiatta
GPS 20 obrozy (stuchaj w czasie sygnalizacyjne
rzeczywistym)
Kompas Aktualizacja co 5 poziomoéw impulsu Wibracje i dzwieki
elektroniczny 3 sekundy elektrycznego
Dzwiek brzeczyka Wibracje Wodoodpornosé
IP68

595
AL




»» - Jak uzywac obrozy lokalizacyjnej

(1) Instalacja obrozy lokalizacyjnej GPS:
Umiesc obroze lokalizacyjng GPS wokot szyi psa i wyregulyj jej dtugosc
tak, aby jeden palec miescit si¢ miedzy obroza a skora psa; nie powinna
by¢ zbyt luzna, poniewaz moze to spowodowac nieprawidtowy kontakt
z skorg, co moze wptynac na dziatanie obrozy. Obroza powinna byc¢
zatozona tuz pod pyskiem psa, na szyi, a nie w okolicy gardta.
Aby natadowac obroze, odblokuj jg za pomoca sparowanego urzadzenia
recznego (tryb wytgczenia antykradziezowego).

(2) Wiaczanie/Wytaczanie:
Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania przez 3 sekundy, az zaswieci sie
lampka kontrolna, a nastepnie zwolnij przycisk. Aby wytaczyc obroze,
nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania przez okoto 3 sekundy, az obroza
zawibruje.

(3) Objasnienie czerwonych i zielonych lampek kontrolnych:

(1) Szybko migajaca czerwona lampka oznacza, ze GPS nie lokalizuje pozycji
psa (jest w trakcie lokalizacji). Powoli migajaca czerwona lampka oznacza,
ze system GPS zlokalizowat pozycje psa.

(2) Szybko migajgca zielona lampka oznacza brak potaczenia z siecig 4G
(obroza probuje potaczyc sie z siecig). Powoli migajaca zielona lampka
oznacza, ze potaczenie z siecig 4G zostato nawigzane.

(3) Jesli w obrozy nie ma wtozonej karty SIM: Po wigczeniu obrozy szybko
migajaca zielona lampka oznacza brak potaczenia z siecig 4G (obroza prébuje
potaczyc sie z siecig 4G); po nawigzaniu potgczenia zielona lampka przestanie
migac.

@) Swiecaca swiattem ciagtym zielona lampka oznacza, ze obroza zostata
w petni natadowana.

(5) Dwukrotne naci$niecie przycisku sparuje obroze z urzadzeniem recznym,
powodujac naprzemienne miganie czerwonej i zielonej lampki.

(4) Uzycie do szkolenia behawioralnego:

Po sparowaniu obrozy lokalizacyjnej GPS z urzadzeniem recznym przejdz
w urzadzeniu do interfejsu szkoleniowego, wybierz odpowiednig obroze,
a nastepnie nacisnij przycisk, aby wystac¢ impuls elektryczny lub wibracje
w celu wykonania polecenia szkoleniowego.

(5) Wktadanie karty SIM:
Zdejmij pokrywe gniazda karty SIM w obrozy, wtéz karte SIM do gniazda,
zatéz z powrotem pokrywe i dokrec sruby. Obroza jest teraz zainstalowana
prawidtowo, jak pokazano na ilustracji.



»> - Jak uzywac obrozy lokalizacyjne;

. 4

Karta SIM

(6) Ltadowanie magnetyczne — wygodne i szybkie

Polimerowa bateria litowo-jonowa, niskoemisyjna i przyjazna dla srodowiska,
o dtugiej zywotnosci; moze dziata¢ do 28 godzin w trybie szybkiego
pozycjonowania oraz ponad 48 godzin w trybie gotowosci przy jednym
tadowaniu.

(1) Obroza obstugujaca GPS wykorzystuje mechanizm tadowania na zatrzask.
Upewnij sie, ze powierzchnia tadowania na obrozy jest sucha i wolna od

ciat obcych przed rozpoczeciem tadowania.

(2) Podtacz adapter tadowania do wyznaczonego gniazda w obrozy
lokalizacyjnej GPS. Po podtaczeniu do zasilania funkcja tadowania
GPS zostanie automatycznie wtgczona.

3 Gdy swieci zielona lampka kontrolna: oznacza to, ze trwa tadowanie.
Petne natadowanie obrozy obstugujacej GPS zajmuje 3 godziny.
Zaleca sie tadowanie przez dodatkowg godzine po petnym natadowaniul!

tadowanie w toku tadowanie zakonczone
(zielona lampka Swieci) (czerwona lampka swieci)




» Jak uzywac obrozy lokalizacyjnej

(7) Wymiana kolumny impulsu elektrycznego

Funkcja impulsu elektrycznego w obrozy lokalizacyjnej GPS moze byc
dostosowana do potrzeb. Gdy wymagany jest trening z uzyciem impulsu,
mozna zainstalowac kolumne impulsu elektrycznego; gdy funkcja impulsu
nie jest potrzebna, mozna ja zastapi¢ kolumng izolacyjna, aby zapewnic
izolacje. Impuls elektryczny jest przeznaczony do szkolenia psa w zakresie
niepozadanych zachowan. Zaleca sie rzadkie stosowanie tej funkcji, aby
unikngc niepotrzebnego stresu u psa.

Kolumna impulsu
elektrycznego

Kolumna
izolacyjna

»  Uwaga

1. Produkt ten jest narzedziem do szkolenia zwierzat domowych. Prosze szkoli¢

swojego pupila w prawidtowy sposob. Przy pierwszym uzyciu zaleca sie skorzystanie
z trybu wibragji.

2. Nie pozostawiaj obrozy ani psa w niej dtuzej niz 10 godzin dziennie. Jesli to mozliwe,
zmieniaj potozenie noszenia co 2 godziny, aby zapobiec uszkodzeniu skoéry psa.

3. Obroza jest wykonana z tworzywa sztucznego i elementow elektronicznych.
Jesli Twoj pies potknie jakakolwiek jej czes¢, natychmiast skontaktuj sie z weterynarzem.

4. Obroza jest wodoszczelna, ale jej dziatanie moze ulec pogorszeniu w wyniku
uderzen lub w trudnych warunkach srodowiskowych. Dlatego przed kapielg lub
ptywaniem psa nalezy zdjac obroze, aby unikna¢ niepotrzebnych uszkodzen.

5. Gdy obroza nie jest uzywana, wytacz zasilanie, aby wydtuzy¢ zywotnosc baterii.

6. Funkcje wibracji i impulsu elektrycznego obrozy s3 przeznaczone do szkolenia
codziennych zachowan psa. Nie uzywaj ich do zabawy ze swoim pupilem.




»» Gwarancja i wsparcie

1. 15-dniowy zwrot i wymiana
Jesli w ciggu 15 dni od daty dostawy stwierdzisz, ze produkt jest wadliwy z powodu
btedu produkcyjnego lub problemdw z jakoscia, mozesz ztozyc wniosek o:
- wymiane lub
- naprawe.

W przypadku problemoéw prosimy najpierw skontaktowac sie z naszym zespotem
wsparcia technicznego. Jesli wymagany jest zwrot, zostang przekazane dalsze instrukcje.

Proces:

(1)Klient zgtasza problem

(2)Nasz zespét techniczny przeprowadza zdalng diagnostyke
(3)Ocena techniczna i przedstawienie rozwigzania

(4)Klient wysyta produkt do wyznaczonego centrum serwisowego
(5)Nasz zesp6t techniczny przeprowadza inspekcje i naprawe

(6) Produkt jest zwracany do klienta po zakorczeniu obstugi

2. Roczna ograniczona gwarancja
Wszystkie produkty objete sa roczng ograniczona gwarancja od daty zakupu.
W tym okresie, jesli produkt wykazuje wady funkcjonalne lub problemy z wydajnoscia
w warunkach normalnego uzytkowania, zapewnimy:

- zdalne wsparcie techniczne (priorytetowo)
- naprawe, jesli to konieczne

3. Szczegoty dotyczace serwisu gwarancyjnego
Naprawy w okresie gwarancyjnym s bezptatne (bez kosztow robocizny).
Jesli jakiekolwiek elementy wymagajg wymiany, koszt czesci zostanie naliczony
(zaleznie od wynikow inspekgji).
Koszty wysytki (w obie strony) ponosi klient.

4. Wytaczenia z gwarangji
Gwarancja nie obejmuje nastepujacych przypadkow:
(1) Uszkodzenia spowodowane niewtasciwym uzytkowaniem, przechowywaniem
lub zalaniem woda.
(2) Widoczne uszkodzenia, zarysowania lub uszkodzenia mechaniczne.
(3) Brak waznego dowodu zakupu lub certyfikatu gwarancyjnego.
(4) Niezgodnosc lub zmiana informacji o modelu produktu w dokumentach gwarancyjnych.
(5) Normalne zuzycie i starzenie sie produktu.

5. Ptatne naprawy - warunki

Naprawa moze zosta¢ wykonana odptatnie w nastepujacych przypadkach:

(1) Uszkodzenia spowodowane niewtasciwym podtaczeniem zasilania lub niestabilnym
napieciem bez zabezpieczen.

(2) Uszkodzenia spowodowane sitg wyzszg (np. kleski zywiotowe).

(3) Uszkodzenie etykiety produktu lub naruszenie plomb.

(4) Nieautoryzowany demontaz, modyfikacja lub naprawa.

- |L
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P> Gwarancja i wsparcie

6. Ustugi pogwarancyjne

Po uptywie okresu gwarancji nadal oferujemy ptatne ustugi naprawcze,
z zastrzezeniem stanu produktu. Koszty napraw beda ustalane na podstawie
kosztu czesci zamiennych oraz ustugi serwisowej.

7. Wsparcie i pomoc techniczna

W przypadku jakichkolwiek problemow z produktem lub potrzeby uzyskania
wsparcia technicznego prosimy o kontakt z naszym zespotem. Jestesmy
Zaangazowani w zapewnienie szybkiej i skutecznej pomocy, aby zagwarantowac
najlepsze doswiadczenia uzytkownika.

8. Postanowienia koncowe
Firma Guptomes Group zastrzega sobie prawo do interpretacji niniejszej polityk.
Polityka obowiagzuje od daty publikacji.



